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AC Siiriiciilerin Gii¢ Faktorii (cos ) iizerine etkisi

is yapan glic “gercek giic veya aktif glic ” olarak adlandirilir ve “kilowatt (kW)”
cinsinden Olculir. Kondansatoérleri ve manyetik alanlar sarj eden gug ise “reaktif guc”
olarak adlandinhr ve “kilovolt amper reaktif (KVAR)” cinsinden olcultr. Aktif gic ve reaktif
glcun vektorsel toplami “Toplam Gug (Enerji)’dar ve “kilovolt amper (kWA)” cinsinden
Olcalur (Sekil 1). kW/KVA orani ise “gug faktoridur.

. Motor,transformator vb.
Toplam volt x lletilen / cihazlarda manyetik alan
foplam amper /olugturmak icin kullamlan
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Sekil 1. Aktif Gl¢ & Reaktif Gli¢c & Toplam Gui¢

Motorlar rotor ile stator arasindaki hava boslugunda bir doner alan olusturmak igin
stator sargilarindan akim akitirlar dolayisiyla bu sargilar enduiktif karakteristikli
oldugundan sebekeden reaktif akim ¢ekerler. Reaktif aktif gercekte bir guc tretmedigi
icin tercih edilemez ve bitln sistemlerde en aza indirgenmeye ¢alisilir. Bir sistemin gu¢
faktorl cos @, aktif akimin toplam akima bélimu ile bulunur ve ideal durumda 1 olmasi
icin caba sarf edilir.

Motor siriucullerde DC barada bulunan kapasitorler sebeke kisminda yuksek gug
faktorini saglamaya yardimci olur. Yani motor sargilarin enduiktif karekteristigi nedeniyle
olusan enduktif akim DC baradaki kondansatdrler tarafindan dengelenir.. Buda ek
kompanzasyon paneli ihtiyacini ortadan kaldirir.
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Bu durumu bir uygulama 6rnegi ile aciklayahim. 11 kW’lik bir motorun tam
yiikte,tam hizda calistigini varsayalim. iki ayr galisma sarti yani direk sebekeye bagli
calisma ve motor kontrol unitesi (VFD) Uzerinden ¢galisma durumunda akim & cos ¢ ve
diger parametreleri karsilastiralim. Sartctu DC barasinda DC sok bobini (%3.5 giris
gucune gore hesaplanmis) oldugu varsayilmistir.

Besleme
Terminallerinde Direkt AC Siiriic
n olgiilen Yolverme (VFD) Notlar
Gerilim (V) 400 400
rms Akim (A) 21,1 21,4 ciddi bir fark yok
Temel Bilesen (A) 21,1 18,8 Magnetik akim gereksimi nedeniyle azalr
cos ¢ 0,85 0,997 Sirici ile beraber ideale yaklasir
Suructler girisinden harmonikli akim ¢ekerler bu
Dagitim Faktora 1 0,887 nedenle kayiplar olusur
Glig Faktoru 0.85 0.87 Suriici ile beraber %2,5 civari bir iyilesme kayedilir.
Gug (W) 12440 12700 Suricu isil kayiplarindan kaynaklanan kigtk fark

Ozetle sunu ifade edebiliriz ki tipik PWM gerilim ara devreli siiriiciiler (VFD) direkt
yol alan motorlar ile karsilagtinldiginda sistemin gug faktorina iyilestirirler ,yani
motordaki manyetizma igin gerekli olan kaynak miktarini dusarurler buna karsilk
surlculer harmonik sebeke girisinden harmonikli akim ¢ekerler. Harmonikler'de ayni
reaktif gug gibi is yapmadiklari halde toplamdaki gug¢ tiketimini artirirlar bu nedenle genel
toplamdaki gug tuketimi striict kullanimi ile beraber artmaktadir.Sonug olarak tam yukte
ve tam hizda galisan bir motora slricl takmaniz kalkis akimini distrmek disinda ciddi
bir fayda saglamaz tersine toplam enerji maliyeti stirlict Gzerindeki termal kayiplardan
dolay1 %2 civar artar.



