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Commander SK ile Moment Kontrol
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e Commander SK standart sarici uygulamalarinda moment kontroli icin kullanilabilir.
Moment Hassasiyetinin %2-3’lin tUzerinde oldugu uygulamalar igin uygundur.
Endustrideki sarici uygulamalarinin %90’ini kapsayan bu ¢6ziim ile son derece ekonomik
ve kompakt moment kontroli saglanir. Daha hassas moment kontrol ¢éziimleri icin
kapali cevrim surici kullanilmasi tavsiye edilir.

e Cap degisim orani (Max. Cap/Min. Cap) 4 ‘den kuglik sistemler icin uygundur.

e S{irliciniln dislk frekanslarda calismasinin gerekmemesi icin motor ile yiik arasinda en
az 1:5 rediiksiyon olmasi uygundur.

e T2 ‘e baglanan anolog giris ile moment(torque) referansi ayarlanir.

e T4 ‘e hat hizi referansi girilir. Motor ¢alisma esnasinda ¢ap en kigtk durumda iken
Terminal T4 ‘den gelen referans degerine ulasir.
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e S{iriici max. Hizin %10 (Par. #12.04) ‘una ulasana dek #1.22 ‘den ayarlanan max.

Moment referansi ile galisir, %10 ‘hizdan sonra potansiyometreden gelen moment

referansi ile hareket eder.

Terminal Baglantilari:
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2. Siiriicii Parametre Ayarlari
Lutfen
#01.06 Maksimum Hiz 50 Hz Ayarlayin
Litfen
#01.07 En distk Hiz 0 Hz Avyarlayin
Baslangic Momenti 150% Lutfen
#01.22 (50 =150%) 50 Ayarlayin
Analog giris 1’den gelen sadece
#01.23 moment referansi 10 % Analog giris tarafindan kontrol edilir. okunur
Lutfen
#02.11 Hizlanma Rampasi 40 s/100 Hz Avyarlayin
Litfen
#02.21 Yavaslama Rampasi 40 s/100 Hz Avyarlayin
#05.07 Motor Plaka Akimi A sabit
#05.08 Motor Devri 0 RPM sabit
#05.09 Motor Gerilimi \Y sabit
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#05.10
#05.11
#07.06

#07.08

#07.10

#07.14
#11.27
#11.44

#12.03

#12.04
#12.05

#12.06

#12.07

#12.08

#12.09

#12.11

Motor gli¢ faktori
Motor Kutup Sayisi
Analog Giris 1 modu

Analog giris 1 ¢carpan

Analog Giris 1 Kontrol
(Moment Referansi)

Analog Giris 2 kontrol (Hat
Hizi Referansi)

Siricl Konfigrasyonu
Guvenlik Durumu

Karsilagtirma Devresi Girig
par.

Esik 1
Histeresis 1

Karsilagstirma Devresi Cikis
Invert

Karsilatirma Cikis Kontrol

Degisken secimi kaynak 1,
analog torque reference

Degisken segimi kaynak 2,
150% moment referansi

Degisken segimi kontrol

Volt

0,67

1,23

1,21
Pr
L3

2,01

10

On

12,10

1,23

1,22

4,07

par.no

par.no

par.no

%
%

par.no

par.no

par.no

par.no

Potansiyometre'nin son noktasindaki
momenti ayar icin kullanilir

Normal moment referansina gegis
degeri, ayarlanabilir

sabit
sabit
sabit

Litfen
Ayarlayin

sabit

sabit
sabit
sabit

sabit
Latfen
Avyarlayin
sabit
sabit

sabit

sabit

sabit

sabit
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